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（考试时间：客观题 60 分钟，操作题 30 分钟；总分：100 分

PAAT_机器人编程中级1练习题一

）

一、选择题（每题 2.5 分，共计 50 分）

1.下列选项中属于服务型机器人的是（ ）

A. B.

C. D.

2.下列选项中属于空中机器人的是（ ）

A. B.

C. D.

3.如下图所示，机器人的运动方式是（ ）
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A.轮式运动底盘 B.四旋翼飞行

C.万向轮底盘 D.履带运动方式

4.机器人在执行以下程序后，下列描述正确的是（ ）

A.当超声波距离为 10 时，关闭灯光

B.当超声波距离为 50 时，点亮灯光

C.当超声波距离为 70 时，点亮灯光

D.当超声波距离为 100 时，点亮灯光

5.如下图所示，该指令可通过设置 RGB 参数改变灯光颜色，下列选项中可以使机器人亮蓝灯的是（ ）

A.将 R 的值增加

B.将 G 的值增加

C.将 B 的值增加
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D.将 RGB 三个值同时增加

6.已知指令：前进 1 秒，机器人能行驶 1格；转动 1 秒，机器人能转动 90 度。如下图所示，能让机器人

最终到达苹果所在位置的程序是（ ）

A. B.

C. D.

7.假设团队中正在开发一个机器人项目，需要完成以下任务：设计机器人的结构、编写控制程序、测试机

器人的性能。其中测试机器人的性能，首先应做的是（ ）

A.修改机器人的结构

B.修改控制程序
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C.学习测试方法和技巧

D.学习控制程序编写的基础知识

8.下列选项中，属于输入设备的是（ ）

A.电机

B.超声波传感器

C.LED 灯

D.蜂鸣器

9.下列选项中，机器人前进距离最远的是（ ）

A. B.

C. D.

10.如下图所示，黑色图形代表轨迹，红色圆圈代表机器人底部的两个寻迹传感器，红色箭头方向为车头

方向。要实现循迹功能（按照黑线前进），下列说法正确的是（ ）

A.当小车处于图 1位置时，控制小车向右转
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B.当小车处于图 2位置时，控制小车向右转

C.当小车处于图 3位置时，控制小车向右转

D.当小车处于图 4位置时，控制小车向前进

11.下列选项中，可以将编程平台的程序发送到机器人的是（ ）

A.WiFi 传输

B.键盘

C.鼠标

D.声音传输

12.已知下图指令中两个参数可以设置电机的转速大小，下列选项中可以让机器人右转的是（ ）

A.

B.

C.

D．

13.机器人执行下图程序后，小车灯最终的亮度是（ ）

A.0

B.255

C.100

D.155
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14.如下图所示，最终程序实现的效果是前进 8 秒，红框中的数字应修改为（ ）

A.0

B.1

C.2

D.3

15.机器人在执行以下程序后出现了左偏现象，能让机器人直线向前行走的是（ ）

A.将左电机转速调大

B.将右电机转速调大

C.将左右电机转速同时调大

D.将左右电机转速同时调小

16.如下图所示，按下红外遥控 2 按键，机器人实现的效果是（ ）
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A.前进

B.后退

C.左转

D.停止不动

17.下列选项中，当超声波传感器的距离为 30 时，可以使机器人后退的是（ ）

A. B.
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C. D.

18.已知下图指令中当左右电机的转速相同时，机器人可以直线行驶，机器人执行下图程序后，下列说法

正确的是（ ）

A.机器人会前进

B.机器人会右转

C.机器人会后退

D.机器人会左转

19.下列选项中，最能描述机器人对人类传统文化的影响的是（ ）

A.机器人可以完全替代传统艺术和手工艺人，导致传统文化消失

B.机器人可以提高传统艺术的创作效率，但会降低传统艺术的独特性

C.机器人在传统文化领域的应用，使传统文化得以传承和发展

D.机器人可以模仿传统文化，使其变得不重要和无意义

20.在下列当前社会问题中，最有可能通过采用机器人技术实现有效解决的是（ ）

A.网络安全问题

B.全球流行病

C.生产效率低下

D.地球环境破坏

二、操作题（共 1题，共 50 分）

请编写程序，让机器人按以下要求在地图上运行。

1.机器人能够从基地出发，并且离开基地区域（出发时，机器人可以压轨迹线）；



机器人编程(中级 1) 第 9页 共 10页

2.障碍物区中心位置放置一个物体（例如纸杯），机器人能够在靠近物体的地方（“十”字路口），

停留 3 秒（可以压线）；

3.机器人能够到达并停留 C区（机器人可以压线）。
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